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物理与电子工程学院电子信息专业实验室物理与电子工程学院电子信息专业实验室物理与电子工程学院电子信息专业实验室物理与电子工程学院电子信息专业实验室实验卡片实验卡片实验卡片实验卡片 

实验室实验室实验室实验室 自动控制实验室 实验分室实验分室实验分室实验分室  

实验题目实验题目实验题目实验题目 状态反馈与状态观测器 

实验目的实验目的实验目的实验目的 

1、 研究现代控制理论中用状态反馈配置极点的方法. 

2、  研究状态观测器的设计方法. 

实验原理实验原理实验原理实验原理 

１、被控对象模拟电路图示于图下. 

 

 

 

 

 

 

 

 

２、统数学模型；⑴被控对象传递函数为: 

           G(ｓ)=Y(ｓ)/Ｕ(ｓ)＝１００／（ｓ2＋３.９２８ｓ＋１０３.５７） 

⑵被控对象状态方程；Ｘ．＝ＡＸ＋ＢＵ；Ｙ＝ＣＸ；式中       

                   

                   

                   

           C=(100          0)      

                              

３、希望的系统极点（参考值）：ＳＳＳＳ１１１１.２２２２＝-７.３５±ｊ７.５它对应在Ｚ平面上应为 

ＺＺＺＺ１１１１.２２２２＝０.７１２±ｊ０.２２ 

４、观测器极点参考值：ＺＺＺＺ１１１１.２２２２＝＝＝＝０.１±j０.１ 

 

 

 

 

 

 

 

实验内容及步骤实验内容及步骤实验内容及步骤实验内容及步骤 

１、连接运仿电路板的电源线（±１２Ｖ，ＧＮＤ），并将上图所示电路连好，输入端和输

出端分别接ＤＡＯ和ＩＮＯ。 

２、行“CCT.EXE”出现主界面菜单，选择实验四。 
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３、在命令菜单中选择“参数设置”，进入参数显示窗口，设置采样周期（单位为 ms），采

样点数及输出电压。 

  ４、选择“极点设置”命令，进入极点设置窗口，设置系统希望的极点和观测器极点。 

  ５、选择“矩阵设置”命令，弹出矩阵设置窗口，设置矩阵啊，Ａ，Ｂ，Ｃ的值。 

６、选择“运行观测”命令，观察响应波形。 

 

 

 

 

 

 

 

 

实验设备和仪器实验设备和仪器实验设备和仪器实验设备和仪器 

1 实验箱一台 

2 电脑一台 

3 导线若干 

 

 

 

 

 

 

 

实验结果及问题讨论实验结果及问题讨论实验结果及问题讨论实验结果及问题讨论 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


